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KAIP PRADETI DIRBTI SU ASPIRE™ ROBOTU VEJAPJOVE

Prireikus daugiau informacijos ir instrukciju, skaitykite naudojimo instrukcijg arba apsilankykite www.husgvarna.com.
Mokomujy jrengimo vaizdo jrasy galima rasti www.husqvarna.com.
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Mygtukas STOP

Sviesos diodas, nurodantis, ar veikia kontiro ir
kreipiamasis laidai

Ikrovimo stotis

Mygtukas ON/OFF (jjungti / iSjungti)

START mygtukas

Parkavimo mygtukas

Paleidimo mygtukas

Antrinés zonos mygtukas
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Maitinimo $altinis -
(maitinimo $altinio ivaizda Zemos jtampos kabelis
gali skirtis, atsizvelgiant

pardavimo rinka)

Konturo kabelis, jungiamosios
movos, smeiges, jungtys
(Pridéta jrengimo komplekte)

Laikymo kabliai Matavimo liniuoté ir
grezimo Sablonas
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. |krovimo stoties jrengimas

1. Padékite jkrovimo stotj ant plok§cio ir lygaus pavirSiaus atviroje vietoje.

PASTABA. Norédami jkrovimo stotj padéti ribotoje erdvéje arba kampe, perskaitykite naudojimo
instrukcija.

ljunkite jkrovimo stotj j energijos tiekimo tinklag naudodami Zemos jtampos laida. SR
Jei stotis jrengiama lauke, pakelkite maitinimo $altinj ne maZiau kaip 30 cm/ 12 col. nuo Zemes.
Jjunkite laidg j 100-240 V elektros lizda.

Pastatykite robota vejapjove jkrovimo stotyje.

Paspauskite mygtuka ON/OFF (jjungti/ iSjungti), kad jjungtuméte robota vejapjove ir jkrautuméte
akumuliatoriy, kai nutiestas konturo kabelis.

PASTABA. Toliau nereguliuokite jokiy gaminio nustatymu, jei jrengimas dar nebaigtas.
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2. Konturo laido tiesimas

1. Nutieskite konturo laida taip, kad jis apjuosty visg darbo zong —
naudokite pridétus kuolus arba uzkaskite laida.
PASTABA. Tiesdami laidg nepalikite smailiy iSlinkiy.
2. ISlaikykite atstuma tarp kontro laido ir kity objekty.
A. Nutieskite konttro laidg aplink darbo zong suformuodami Kilpa.
B. Konturo kabelj tieskite 35 cm atstumu nuo auk$tesnés nei 3,5 cm klidties.
C. Konturo kabelj tieskite 30 cm atstumu nuo auksStesnés nei 1-3,5 cm kliuties. ! D
D. Konturo kabelj tieskite 10 cm atstumu nuo Zemesnés nei 1 cm auk$cio klities. s
E. Izoliuokite zonas suformuodami saleles. '
3. Suformuokite Kilpg konturo laide ten,
kur véliau ketinate prijungti kreipiamajj laida.
4. Informacijos, kaip elgtis esant Slaitams,
pravaziavimams ir Salutiniams plotams,
ieSkokite naudojimo instrukcijoje. 30cm/ 12"

10cm/4”
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35¢cm/ 14"

>1m/3.3ft
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3. Konturo laido prijungimas

Atidarykite jungtj ir jdékite konturo laida j vidy.

Replémis suspauskite jungtj ir laida.

Laida nukirpkite uz 1-2 cm/ 0,4-0,8 col. nuo jungCiy.

Prispauskite kontaro laido jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazyméty
L (kairé) ir R (deSiné).
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PASTABA. Desinjjj laida reikia prijungti prie deSiniojo jkrovimo stoties gnybto, o
kairjjj — prie kairiojo gnybto.

4. Kreipiamojo laido montavimas ir prijungimas

Sumontuokite kreipiamajj laida, kad robotas vejapjové buty nukreiptas j nutolusi-
as vejos vietas ir lengviau rasty jkrovimo stotj.

1. PrakiSkite kreipiamajj laida pro jkrovimo stoties apacia ir pritvirtinkite j
naudodami uzspaudziamus fiksatorius.

2. Pritaisykite jungtj prie kreipiamojo laido tokiu paciu budu kaip prie kontaro laido,
vadovaudamiesi anks¢iau pateiktomis instrukcijomis.

3. Prispauskite kreipiamojo laido jungtj prie jkrovimo stoties kontakto gnybto,
pazymeéto GUIDE (kreipiamasis).

4. IStraukite bent 1 m/ 3,3 péd. gido kabelio traukdami tiesiai nuo priekinio
jkrovimo stoties krasto.

5. Kreipiamajj laida i$ jkrovimo stoties iStieskite iki tos konturo laido vietos (kilpos),
kur padaryta jungtis — naudokite pridétus kuolus arba laida uzkaskite.
PASTABA. Tiesdami gido kabelj venkite staigiy posukiy. Gido kabelis negali
kirstis su konturo kabeliu, kuris, pavyzdziui, nutiestas iki salelés.

6. Nukirpkite konturo laida kilpos, kurig suformavote atlikdami 2.3 veiksma,
centre.

7. Sujunkite kreipiamajj laida su kontro laidu, jdédami konturo laidus ir
kreipiamajj laida | mova ir suspausdami mova replémis. [sitikinkite, kad jungi-
amoji mova tinkamai suspausta.

PASTABA. |renge gido kabelj, pateiktais varztais ir SeSiabriauniu raktu prit-
virtinkite jkrovimo stotj prie Zemés.

PASTABA. Siekdami optimalaus naSumo siauriuose pravaziavimuose,
jsitikinkite, kad per juos tinkamai nutiestas kreipiamasis laidas. Prireikus
iSsamesniy instrukcijy, perskaitykite naudojimo instrukcija.

5. Roboto vejapjovés paleidimas ir stabdymas

Gaminio paleidimas Gaminio sustabdymas

1. Paspauskite mygtukg ON/OFF 1. Paspauskite mygtukg STOP (stabdyti).
(ijungti/ iSjungti) ir palaikykite 3 sekundes.

2. |veskite PIN koda.

3. Pasirinkite veikimo rezima.

4. Paspauskite mygtuka START (paleisti).

Laikymo kabliai
Laikymui ne sezono metu kartu su robotu vejapjove pateikiami du laikymo kabliai.

Pasinaudokite grezimo Sablonu ir sumontuokite laikymo kablius ant sienos.



Roboto vejapjoves susiejimas su programéle

»~Automower® Connect” — nemokama programelé mobiliesiems jrenginiams. Programélé
naudojama roboto vejapjovés nustatymams ir veikimui sureguliuoti. 7 Download on the

@& App Store

1. I8 ,App Store“ arba ,Google Play“ atsisiyskite ,,Automower® Connect” programéle. -
Pltlisiregistruokite I|(r nurodykite el. paSto adresa bei slaptaZodj, kad sukurtuméte
LHusqvarna® paskyra. )

3. Prisijunkite prie ,Husqvarna“ paskyros programeéléje. ! Google Play )

4. |junkite gaminj nustate ON.

PASTABA. ,Bluetooth®" sujungimo rezimas buna aktyvus 3 minutes.

5. ,Automower® Connect“ programéléje pasirinkite ,, Mano robotal*, tada pasirinkite
pliuso simbolj (+).

6.  Vykdykite programéléje pateikiamus nurodymus. an u

Jei robotas vejapjové prijungtas prie ,Wi-Fi“ tinklo, galite jj valdyti ,,Automower® Con-
nect” programéle, kad ir kur butuméte. Naudodami ,,Bluetooth®* rysj robota vejapjove
galite valdyti nutole ne didesniu nei 30 m atstumu.

Sviesos diodo biisenos indikatorius ant klaviatiiros

Sviesos diodo biisenos indikatoriai ant klaviatiiros nurodo roboto vejapjoves

busena. Klaviaturos mygtukai su mirksinciais indikatoriais nurodo roboto |

vejapjoves veikimo rezimus, kuriuos galite pasirinkti. Turite jvesti PIN koda, _\O/_ O
kad galétuméte pasirinkti veikimo reZima. ah -

P

Jei robotas vejapjové priparkuotas, paspauskite mygtuka STOP (stabdyti) ir
robotas vejapjové bus nustatytas j tus€iosios eigos rezima, kuriam veikiant
galite nustatyti veikimo rezima.

|diegiama programiné Programinés
aparatiné jranga aparatinés jrangos
klaida

Tuscioji eiga Pjaunama pagal Pjaunama antriné zona Klaida |krovimas
nustatyta tvarkarastj
arba nepaisoma
tvarkarascio

.App Store" ir ,Apple” logotipas yra ,Apple Inc.” prekiy zenklai.
.Google Play" ir ,Google Play" logotipas yra ,Google LLC" prekiy Zenklai.

.Automower®" yra registruotasis ,Husqvarna AB" prekiy zenklas.
Autoriy teisés priklauso © 2023 Husqvarna AB (leid.). Visos teisés priklauso autoriui.
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